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W modelach makroekonomicznych wªasno±¢ magistrali mówi »e � niezale»nie od warun-
ków pocz¡tkowych � wszystkie optymalne trajektorie przebiegaj¡ przez wi¦kszo±¢ czasu
w maªym otoczeniu pewnego punktu optymalnego.

Zaªó»my, »e I jest ideaªem podzbiorów N, f : Rm ×Rr → Rm jest ci¡gªa, U ⊂ Rr jest
zbiorem zwartym, φ : Rm → R jest ci¡gª¡ funkcj¡, i dla dowolnego ci¡gu liczb rzeczywi-
stych y = (yn)

I− lim inf y = sup {y0 ∈ R : {n ∈ N : yn < y0} ∈ I} .

Rozpatrzmy dyskretny problem optymalizacyjny

xn+1 = f(xn, un), x1 = ζ0, un ∈ U, (∗)

JI(x) = I− lim inf φ(xn)→ max, (I/∗ ∗)

gdzie ζ0 jest ustalonym punktem pocz¡tkowym,
Par¦ 〈u, x〉 nazywamy procesem je»eli ci¡gi x = (xn) (tzw. trajektoria) i u = (un)

speªniaj¡ warunek (∗) dla wszystkich n ∈ N.
Przyjmijmy, »e 〈uopt, xopt〉 jest procesem optymalnym dla problemu opisanego warun-

kami (∗), (I/∗ ∗). B¦dziemy rozpatrywa¢ warunki wystarczaj¡ce do tego, »eby ci¡g xopt

byª zbie»ny (I-zbie»ny). Rozwa»ymy równie» pytanie czy optymalne rozwi¡zanie proble-
mu (∗), (I/∗ ∗) zale»y od ideaªu I.


